CAL 3200
AUTOTUNE-TEMPERATURREGLER
BETRIEBSHANDBUCH

CAL Controls




1.1 INSTALLATION

CAL 3200 Regler wurden fur den Einsatz in
& Urngebungen gem. EN61010-1-Installationskategorien

Ilund 1ll, sowie Luffverunreinigungen bis Grad 2 -
entwickelt und sind UL873 genehmigt.

Als Vorbeugung gegen moégliche Stromschlége werden die
Montage in einem geerdeten Metallgehduse, sowie die
Abschirmung stromfluhrender Teile und die Erdung der
Sensorurnhuliung unter Beachtung der Schalfpléne und
gliltigen Richtlinien empfohlen. Der Installateur hat daflr Sorge
2u tragen.dass die Auslegung des Reglers germn. EN61010-1
durch die Art der Installation nicht beeintréichtigh wird und die
Bedienung gemdiss dieses Bedignhandbuches erfolgt. Ein
Nichtbeachten dieser Vorschriften kann die gefroffenen
Sicherheftsvorkehrungen mindern oder ausser Kraff sefzen,

1.2 KONFIGURATION

Alle Reglerfunkiionen sind Uber die Fronttastatur anwahlbar,
Die Verantwortung fUr betriebsichere Montage cbliegt
dem Installafionsingenieur. Unbefugte Anderungen der
Parametrierung kénnen mittels Programmveriegelungen
verhindert werden.,

1.3 WARNUNG - BETRIEBSSICHERHEIT

Verwenden Sie SP2-Alarme nicht als einzigen Sicherheits-
strorkrels, wenn durch einen Gerdteausfall Personen- eder
Sachschaden verursacht werden kénnen,

GARANTIE
CAL Controls gewahrt 3 Jahre Garantie auf Material und
Ausfihrung dieses Reglers.

1.

2.

Falls das Gerdt eine Stérung aufwelst, senden Sle es bitte an
das Werk ein, wo es kostenlos repariert wird.

Dieser Regler enthdlt keine vom Benutzer zu warfenden Telle.
Die Garantie erlischt, falls das Gerat Anzeichen daflr aufweist,
dal es unsachgemal behandelt, oder UbermdaBiger Warme,
Feuchtigkeit oder anderen Kornosionsgefahren ausgeseizt
wurde.

Dieses Gerdit enthdlt keine vom Benutzer zu wartenden Telle,
Die Garantie erlischt, falls das Gerat Anzeichen daflr aufwelst,
daB es unsachgemal behandelt oder UbermaBiger Warme,
Feuchtigkeit, Korrosion oder anderem MiBbrauch ausgesefzt

" worden ist.

VerschleiBtelle oder aufgrund von MiBorauch beschédigte
Telle wie Relais sind von der Garanfie ausgeschlossen.

CAL Confrols ist nicht haftbar flr jegliche aufgrund
Irgendwelcher Ursachen entstehenden Beschadigungen oder
den Verlust anderer Anlagen, die sich eventuell aus der
Installation oder Verwendung dieses Erzeugnisses ergeben.
Die Haftung von CAL Conirols fir jegliche Verletzungen dieser
Vereinbarung ist auf den fir das Gerét und die Originalaniage
entrichteten Kaufprels beschrankt
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Vielen Dank flr Inre Wahl des CAL 3200. . . eines
neuen Konzepts hocheniwickelter, umfassend
ausgestatteter und kompakier
Temperaturregelung.

Bitte...

Machen $Sie sich vertraut:

Lesen Sie das Inhaltsverzeichnis,
durchbléttern Sie das Handbuch,
und notieren Sie sich die fir Sie
interessanten Abschnifte.

Vor der Installafion:

2, Studieren Sie die wichtigen
Sicherheltshinweise in Abschnift 1.
Installation und AnschiuB:

3. Siehe Anleitung in Abschnitt 4/5.
Einstellanieitung

4. Wdihlen Sie das bevorzugte

Formart:

Austihrliche, schrittweise
Erlduterungen
Beginnen Sie mit Abschnift 6.

oder...

Kurzanleitungen
Kurzerlauterungen fur alle, die mit
Mikroprozessor-Steuerungen
vertraut sind - Abschnitt 3 unter
dem vorderen Faliblatt,

§2

Abschnitt
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Kurzanleitung:

1. Beginn / Ende

Programmbetriet
W A 3 Sekunden

lang dricken und
gedrlckt halten

2. Navigation innerhalb Level

AUSGANGS- !
KONFIGURATION 1

Kentrolle
Funktion/
Option

Autotune-
Optionswert

N

7ur ARderung
des
Opftionswerls
(oder % ¥)

Freigabe: Prafen/Korrigieren

4. Wechsel des Meniilevels

Leveal
ermifteln

SP

—_

Neues Level BETRIEBSPARAMETER SP2 BETRIEBSPARAMETER
wdhlen
Programm-

Eingabepunkt S3




i

KURZANLEITUNG ZUR PROGRAMMIERUNG

.. FUR VOLLSTANDIGE ANLEITUNG VGL. ABSCHNITT 6

1. §trom Ein
Umschattende
Anzeige nach
Selbstiest

2. Sensorauswahl

Zur Wahl:
Dricke und
hatte 4
Dricke &

Prifen der
Sensor-
auswahl

3. Wahl von °C/ °F

Einmal dricken

Zur Auswahl

|

4. Ausgang flr
Hauptsollwert wahlen - val. 5.3

Einmal driicken

Auswanhl:
$SR-Antrieb

oder

2A-Relais

Wichtig:

Prifen, ob '
richtiger
Ausgang
gewanit

VCOAl ’

Bei Problemen mit der
einleitenden Konfiguration:
¥V A gleichzeitig
dricken und 3
Sekunden gedrlckt | oy
halten. Um )
ndchsten Schritt
darzustellen beide

Tasfen gleichzeitig \oslossen

S4

5. Grundkonfiguration eingeben

Beide Tasten 3
Sekunden
gedruckt halten

Normgaler Betriebsmodus:
Noch kein Sollwert eingegeben

' IEE]

6. Andere Funktionen wdhlen
Jetzt oder spater:
val. Anleitung und Mend links

7. Darstellung/Justierung des
Sollwertes

Sollwert
anzeigen

Soliwert
erhdhen

Sollwert
veringem

Betrieb mit PID-Werkseinstellung

8. Fiir Autotune
Eingabe des
Programm-Modus
beide 3 Sekunden
lang gedrtickt
halten

Eingabepunkt |

Auswahl

Verlassen des 7
Programm-Modus b
beide 3 Sekunden

Anzeige
wdhrend
Autotune

Hinweis: Sollwert ist wahrend

Autotune verrlegelf, [ tunE/oFF
zur Einstellung

9. Fir optimale Zykluszeit
vgl. 9.4



4 MECHANISCHE INSTALLATION

B

4.2

v g o
/,;“)“fﬁ“

Bereiten Sie einen Panselausschnitt van 1/32 DIN var: 45,0 mm
+0,6/-0 x 22,2 mm +0,3/-0

1,77" + 0,04/-0 x 0.87" +0,01/0

Fir separate Verkabelung, jetzt Klemmblock abziehen.
Schieben Sie den Regler in den Ausschnitt,

Schieben Sie den Montageclip auf den Regler, und driicken Sle
ihn fest gegen das Paneel. Bemerkung: Um den Montageclip

wieder zu I&sen, beide Klemmbigel zusammendrlicken,

Wurde der Klemmblock abgezogen, stecken Sie diesen wieder
auf. Bitte grine Veriegelung aklivieren,

Entfernen Sie nach abgeschlossener Montage die Schutzfalie
von der Anzeige.,

Relnigen Sle die Frontplatte mit einem fauchien Tuch.

SCHUTZDATEN FUR STEUERGERAT 3200

Die Frontpaneel-Bougruppe des Steuesrgerdts 3200 ist aul NEMA
AXIP&S ausgelegl, jedoch unter der Voraussefzung, dab:

das Paneel glatt und sauber ausgeschnitten st

die Poneelhalterung fest gegen das Paneel gedrickt und daflr
gesorgt ist, dal die Haltefedem voll elingednickt sind.

3200-MEHRFACHINSTALLATION

7

f—8

Richtiinien fir Abstdnde:

v H
Mindestens o8 60 (2.36)
Edaubt Entfemung der Hallerung 30(1.18) 70(2.76)
Erlauiet Enffermung von Halterung 35(1,38) 70(2,76)
und Klemrnmblock - empfohlen S5

Nhnschg'r\!e 28 10
mm/Zol = (1:59) (0,39)
Gewicht 100 g mox.
Paneelstarke
KLEMMBLOCK
abziehen
24
(0,95)

Panselhalterung
zum Losen zusammendricken

SONDERAUSSTATTUNG 1/16 DIN PANEELADAPTER: 48rmim (1,897 Im
Quadiat zur Monltage eines oder mehrerer Steuergerite 3200 in
einemn 1/16 DIN Ausschnift,

4.3 1/16 DIN 3200 Adapter: Fur Aufnahme eines 3200

Ziehen Sie vorsichtig die Monscheﬁafonchfung vorm 3200 ab.

2. Setzen Sie die Adapterhdlften an den
belden Seiten des Paneels zusarnmen
und setzen Sie die Stifte ein.

3. Schieben Sle den 3200 in den
Adapter, setzen Sle die Panelhalferung
ein und drilcken Sie diese fest gegen
den Adopfer.

81(0,31)
Max:-
Paneel
slarke

1/16 DIN PANEELAUSSCHMITT 45 x 45 +0.8/-0
(1.77 % 1.77 +0.02/-0)

1/16 DIN 3200 Zwillingsadapter: Fir Aufnahme von zwel 3200
1. Enffemen Sie die Manschetten von beiden
3200, -\.{3\9;8‘7!
2. Mentieren Sie die der Zwilingspaneelhatter-
ung beilegenden Speziaimanscheiten,
3. Schieben Sie beide 3200 in den 48.4
Ausschnitt, montieren Sie die (1.91)
2wilingspaneshalterung und
arlicken Sie diese fest gegen das Paneel.

<
PANEELAUSSCHNITT 45 x 46,2 +0,6-0

(1.77 % 1.82 +0,02-0)
Die Panesladapter sind nicht auf

NEMA AX/IP&E ausgelegt Punepistorkc



VORSICHT, GEFAHR EINES STROMSCHLAGES ELEKTRISCHE INSTALLATION 5

Beispiel A

5.1 Versorgungsspannung: 100-240 W 50-40 Hz +10% 3vA, Der SSd-Aus "
7 : e Sl - -Ausgang ist dem Soliwert SP1 zugeordnet und so verkabelt, dal
12V oder 24 V (AC/DC) £20% 3 VA die Last (Helzung) mif einem $3R geschaltet wird.
3200 Regler vertUgen Uber eine interne 250 mA i
Sicherung. Sensor  Ausgang Ausgang Stromversorgung
Etikettendetails: 100-240 WV +10% 3VA 50 - 60 Hz —r
5.2 Ausgange (zwel) Phase Null
Solid srafe Relais — Ansteuerung u
& Volt Glelchsspannung +0/-15 %. 10 mA nicht isolier!
Zum Schalten eines extermnen Solld State Relals [oder R0/ PHIOO w&oﬂém ;Enggm 90264V
1 AS250Vw | BO-60H.
Log[ks‘leuemng] SIChQr- [' "'g ANTRIED [55a); :
Miniatur-Stromrelais D E‘“‘ Rrean 7N, |svee 1oma I/ -
2M250 Volt Wechselstrom, ohmisch, Formblatt + - |+ - L N
ASPST-Kontakle 1 2 3 4 7 8

5.3 Zuordnung des Ausganges olJ ¢ ‘ i
Als Ausgang fir den Hauplsollwert SP1 kann entweder +ggp ~ | offen bel 1
-

der 55d oder das Relals verwendet werden, wobsi der Alarm-

verbleibende Ausgang automatisch dem zwelten Solwert ﬂ@ zustand

5P2 zugeordnet wird, Wahlen Sie die. flr den Einsotz am = %

besten geeignete Ancrdnung des Ausgang, und verkabeln Last

Sie entsprechend, Beispiel B

Dex Relaisausgang isl dermn Sollwert 5P1 zugeordnet und so verkabelt, daB

5.4 Verkabelung des 8-Wege-Klemmblocks E

Manirnale KabelmaBe: 32/0,2 mm 1,0 rmim (18AWS 0,04%). die Last (Helzung) mit einem Kontakigeber geschaltet wird,

Bereiten Sle die Kabel grindlich vor, Achtung: Isclieren Sie nsor Auggang Ausgang Strormversorgung

zur Vorbeugung gegen Uberbrickungen auf hachstens

6 mm (0,25") ab. Vermeiden Sle UbermdaBige Kobel- Phase
belastung am Verbinder. Null

5.5 Schalten induktiver Lasten mit dem Relais

Zur Verdngerung der Lebensdauer der Kortakte und zur RTD/PIIOO | SOUD STATE | RELAIS (1LY)
Unterdrickung von Inferterenzen ernpfiehit es sich, sinen 28] Sicher- | (A |, fEAS: | 2A/250V
Impulsdarmpfer (0. 1uf/100 Ohm) zu montieren (vgl. Belsplel ungen bkt o
B). Varsicht: Reststrdme am Impulsdémpler kénnen Tre [5vde oma A-I
verursachen, dalb bestimmie elekiromechanische Gerdte + = | 2B g L N
eingeschaltet blelben. Technische Daten des Herstellers 1 243 4 5 6 ' 7 8
beachten. l l \i": |

|§l

Sensor ausgeschallet ‘glj i
el Alormzustand | 161
vl
! Last
86




6 GRUNDEINSTELLUNG

6.1

UBERSICHT
Drei Schritte von der ersten Aklivierung bis zur genau
eingesteliten Regelung.

Fur die Grundeinstellung erforderliche Details
Verwendeter Tempearciusansor:
Thermoalerment ader RID/PH 00

“C oder

‘Wahi des Reglerausganges fir den Houptsoltwert 5P1, enfwedern

Die Solid State Relais — Ansleuerung [S8d].

oder das Miniatur-Stromielais

Jegliche zusétzichen Steuerfunkiionen, z.B. SP2-Alarmsignale,
kénnen jetzt oder spater gewahll werden,

Einstellung der gewinschten Temperatur
Das Steuergerdt ist nun mit den PID-Werkselnstellungen
betiebsbereit.

Zur Feinabstimmung des 3200 auf den Einsatzbereich:
Lassen Sie das Autotune-Programm ablaufen, vgl. 7.

Dadurch werden die PID-Steuerparameter automatisch auf die
Eigenschaften des Finsatzbereichs justier.

Oder geben Sie die PID-Werte von Hand ein, soweit die
oplimalen Werte berelts bekannt sind.

HINWEIS:

Belm Auffreten von Problemen bei
der Grundeinstellung, Halten Sie 3
Sekunden long ¥ A gleichzeltig
gedrickt, Um den ndchsten Schritt
darzustellen, lassen Sie die Tasten
gleichzeitig los.

6.2
6.2.1

GRUNDEINSTELLUNG
Strom einschalten

Salbsttest-Sequenz (und kurzzeitige
Anzeigeltschung)

Die alternative Anzelge meldet,
dal noch kein Eingangssensor
angewdhit ist, jgdoch ein soicher
bendtigt wird.

6.2.2 Zur Eingabe des Eingangssensortyps

* diiicken und gedriickt halten

A zur Wahl des Sensors dricken, z.B, K
W fir Index-Riicklauf driicken

Eingangssensor-Optionen (vgl. auch 16.2.10)

Thermoelement Sensor-| 11 ipzeichen | | $eNsor- | kurzzeichen
o Iyp
B 4 - N £E o
E Ec £ R ol 5
d |Ee |l 8 |Ee 5
K g T Eg &k
L tir &

Widerstands- RTD-2 -

thermometer PACO mEg |

Lineare Verfahrenseingange, vgl. 16.2.10

Nach der Auswohl % loslassen

Prifen Sie, ob die Wahl komekt ist,




6.2.3 Zur Wahl der Anzeige in “C oder F

A einmal driicken CokC W g

Die Anzeige meldel, dab keine
MaBeinheiten gewdhlt sind.

Zur Auswanhl von °C oder °F

[par, psi, Ph, Rh)

% drucken und gedriickt halten,
A zur Auswahl von °C, °F usw.
dricken. J loslassen.

Anzeige pilfen und umschalten,
bis [unit] komekt ist.

6.2.4 Zur Zuordnung des Ausganges
flr Hauptsollwert $P1

A einmal dricken

Die Anzeige meldet, daB dem SP1
keine Ausgaong zugeordnet ist.

i T

Verfligbare SP1-Ausgdnge:

Salid State Rebcis—m Miniatur- m
Ansteuerung LBV | sistungsrelais | L i T OA

Der verbleibende Ausgang wird automatisch SP2 zugeordnet,

S8

GRUNDEINSTELLUNG 6
Zur Wahl des 5P1-Ausganges
% driicken und gedrickt halten
2ur Auswahl A dricken % =

Wichtig:

Priifen Sie die konekle Wahl des
Ausganges, da nach elnmal erfolgter
Speicherung sine Anderung nur unter
volistandiger Neuelnichtung maglich ist -
vgl. 16.3.12.

6.2.5 Zur Ubemahme der Grundeinstellung in
den Arbeitsspeicher des Reglers
¥ und A gleichzeitig dricken und 3
Sekunden gedriickt halten. (Anzeige siehl
u.U. unterschiediich aus.)

Verfahrenslernperatur wird angezelgt (z.B. PV
Umngebungstemperatur 23°C und E
altermier, da noch kein Solwert eingesteltt

ist,

6.2.6 Zur Anzeige des Sollwertes
J drlicken und gedrickl halten
%lsglwlrung zwischen [C€/0]ader
“Fj32

6.2.7 Zur Justierung des Sollwertes
“ diiicken und gedrlckt halten
A zur Erhéhung /
V¥ z2ur Veminderung dricken
Das blinkende LED meldet, dal 5P1-
Ausgang EINgeschaltet ist. Dle Temperctur
steigt an.

Regler betriebsberelt mit PID-Werkseinstellungen:
Proportionalbereich/Verstarkung 10°C/18%; Integrale Zeit/
Rickstellung 5 Min.; Proportionale Zykluszelt 20 Sek.;
VorhaltzeitRate 25 Sek.; DAC Vorhalt-Annaherungsregelung 1.5



7.1  BEDIENUNG DES AUTOTUNE — ABSTIMMPROGRAMMES
7.1.1 Zur Erielung bester Ergebnisse:
~  Start bei kaller Anloge

- Stellen Sie den Ublichen Sollwert ein und fahren Sie die
Anlage mit Ublicher Belastung.

7.1.2 Zum Einstieg in den Programm-
Modus

V¥ A gleichzeitig driicken und 3
Sekunden lang gedrickt halten.

Gleichzeifig loslassen, wenn [tunk
angezeigt wird. Falls Darstelung
abweicht, val. 2 fur :
Funkfionsmend, W oder & zur
Ortung von [funE]driicken.

L =l
Lt e

7.1.3 Zur Auswahl von

 drlicken und gediickh halten
A ainmal driicken

¥ loslossen

7.1.4 Zum Starten des TUNE-Programms
¥ A gleichzeitig driicken und 3 Sekunden
gedrickt haten
Zumn Verlassen des Programmmodus
(Anzeige sieht L., anders aus) W A
loskassen )

Anzeige wahrend [funE |-Programm

HINWEIS: Sollwert ist wishrend [funE ] der
Auswohl veregelt.

TUNE-Programm vollstandig
Alemierende Anzeige stopp!
MNeue PID-Werle weiden
automatisch dbemommen.

Verfahrensternperatur stelgt auf den
Solwert an.

Das Autotune-Programm TUNE

Tarmp.

Vorhalf-Anndherungssiewenng [DAC]
Scliwert

Tuning |m: t—_mn —

\
Tykhs |——— == - .
% Upemahrme
Soliwert = neus PID
l Warte:
Star [tung] I
Zeit

E 100 % Ausgabe



7.2
7.2.1

WEITERE EINZELHEITEN UBER AUTOTUNE

Betrieb

Autotune »lehrt« den Regler die Haupteigenschaften des
Verfahrens. Zur Erzielung bester Ergebnisse lassen Sie Autotune
mit der Ublichen Sollwert-Terperatur unter normalen
Belastungsbedingungen ablaufen.

Autotune »lemt« durch die Reakfionen der Regelsirecke auf
zyklisches EINJAUS schalten der Ausgénge. Die Ergebnisse
werden gemessen und zur Berechnung der optimalen PID-
Werte verwendet, dle autornatisch in den Arbeltsspeicher des
Reglers Ubemommen werden.

PID-Parameter-Tunen

1. Proportionalbereich/NVerstérkung

2. Proportionale Zykluszeit (bendtigt manuelle Bestatigung, soweit
nicht ohnehin vorgewahlt, vgl. 9).

3. Integrale Zeit/Rickstelung

4. Vorhaltzeit/Rate

5.Vorhalt-Annndherungssteuerung (DAC)

Zwei altemative Formen von Autofune sfehen zur VerfGgung.

TUNE und TUNE AM SOLLWERT (SETPOINT), deren jeweilige

Verwendung nachfolgend beschrieben wird.

Das Autotune-Programm TUNE

Zum Ablauf von TUNE wéihien Sie [funEjen], vgl. 7.1.
Beginnen Sie bel kalter Anlage. Der Auggcﬁg arbeitet zyklisch
bei 75 % des Sollwertes, um jegliches Ubersteuemn wahrend
des Tuningzyklus zu unterbinden,

Die Warmlaufeigenschaften werden Uberwacht, um die DAC
einzurichten, wodurch die Ubersteuerung beim zukinftigen
Warmlaufen minimiert wird,

S10

7.2.3 Das Autotune-Programm TUNE AM SOLLWERT

b S
[ I
| SoiGY A | iGN

Zum Betrieb von TUNE AM SOLLWERT (SETPOINT) wéhlen Sie

—vgl. 7.1.3: % drlcken und gedrtickt halten

und A dreimal dricken. Der Tuningzyklus wird am Sollwert

gefahren und erzielt bei einigen Einsafzbereichen bessere

Ergebnisse — vgl. untenstehende Beispicle:

Das Programm TUNE AM SOLLWERT wird empfohlen:

1.Wenn der Einstellpunkt sich unter 100°C/200°F befindet,
wobel der Tuningzyklus von TUNE bei 75 % unter
Umstdnden zu nahe an der Umgebungstemperatur liegt,
um gute Ergebnisse zu erzielen.

2, Wenn das Verfahren bereifs warmngelaufen ist und die
Kuhirate niedrig ist.

3.Wenn mehrere Zonen oder HEIZEN/KUHLEN geregelt

werden soll.

4, Flr emeutes Optimieren, wenn der Sollwert gegentber
der Urspringlichen Einstellung erheblich abweicht.

Hinweis: DAC wird bei Tune am Sollwert nicht erneut

eingerichtet.

Das Autotune-Programm TUNE AM sollwert

Start | tunE/At.SP

Uberschwingen

Proportional-

P g P neue PID-Werte

Ubemehmen

PID-Tuning

Zelt

(100 % Ausgabe o] ==



8 KONTROLLE UND AUSWAHL VON FUNKTIONEN

8.1

8.1.1

8.1.2

8.1.3

FUNKTIONEN UND OPTIONEN

Die Funklionen des 3200 werden Uber daos mehistufige Mend Im
Prograrmm-Modus ausgewahit,

Fiir das Menu der Hauptfunktionen - vgl. 2
Fiir Liste der Funkfionen und Optionen - vgl. 16

Definitionen

Funktionen (Fn): die Funkfionen
des Reglers

Optionen (Opt): die fir eine
Funkfion verflgbaren Werte.

Beispisl:
Funktion: Proporionaliband
Option: 15°C / *F gewanit,

Kurzreferenz: IbMID{I 5] (Fn/Opt)

Regelung wdhrend der Programmierung

Die Regelung mit bestehenden Einstellungen wird wahrend des
Pragrammierens aufrechterhalten. Die Regelung anhand der
neuen Angaben beginnt erst baim beenden des Prograrmm-
Modus, wenn der Albeitsspeicher des Reglers aktualisiert wird,

Hinweise zur Verwendung des Programm-Modus
Verschiedene Optionen lassen sich nicht einstellen! Eventuell ist
die Veregelung eingeschaltet. Alle Funktionan und laufenden
Opfionen konnen auch In veregeltem Zustand eingesehen
werdsn,

Autormatisches Verassen des Programm-Modus: Der nomale
Befriebszustand wird wiederhergestellt, und neue Angaben
werden Ubemommen, wenn im Frograrmm-Modus Uber eine
Zeitspanne von 60 Sekunden keine Taste betdtigt wird (kann
abgeschaltet werden, vgl. 14.4.4).

Si11

8.1.4 Die Mehrstufenment fir Funktionen und Optionen. Fiir
Menl der Hauptfunktionen vgl. 2

LE_VEL_I;}H SP'J.dl Technische Funktionen [ 1SET ]
‘ level 3
v L
[Level |2H SP].GT Konfiguration [ uni ]
A level 2
A
ILEVI:L |1H tung Hmmo[ Befriebsparameter ] 7YK.2 ]
t $ level 1

Level
wahlen

Programm-Modus
Startpunkt

8.2 VERWENDUNG DES PROGRAMM-MODUS

8.2.1 Einstieg in den Programm-Madus vom nomalen
Betriebsmodus aus o

¥ A dricken und 3 Sekunden
lang gedrlckt halten.

Progiarim-Modus an der [funE}
Funktion auf Stufe 1 eingeben -
vgl. obenstehende Tabelle.

WV A gleichzeilig loslossen,

8.2.2 Zum |ederzeltigen Verlassen des Programm-Modus und

Riickkehr zum normmalen Betriebsmodus

WV A dricken und 3 Sekunden
lang gedruckt halten.

HINWEIS: Die Steuerung beginnt mit jeglichen
neu in den Speicher eingegeben Instuktionen,



8.2.3

8.2.4

8.25

8.2.6

Zur Kontrolle von Funktionen auf
dem selben Level

2ur Einsicht der ndchsten Funkfion
¥ oder & einmal dricken um die
néchste Funktion zu kontrollieren,
oder zum automatischen Durchiaut
durch die Funktionen W oder A
gedriick! halten,

Zur Uberpriifung der aktuell
eingesteliten Option einer Funktion

[ 3

Beim Loslossen von ¥ oder & wechselt
die Option mit der Funklion: Funktion
Opfionfig]®

oA

Carnga T4

Autotune-Optionswerte

Anzeige des von Autotune emechneten
Wertes

Wenn eine manuelle Option gewdhit ist,
verbleibt der Autotune-Wert im Speicher.

Zur Ang oder einer

Einstellung

g eines Opti

Gehen Sie zur gewlnschten Funktion, 2.6, [bAND
% drlicken und gediickt haften
Die loufende Opfion wird ongezeigh:[10]°

A sleigert und 'V reduziert den Wert,
2.B. auf [15]° efhéhen

* loslassen

KONTROLLE UND AUSWAHL VON FUNKTIONEN 8

WICHTIG:

Priifen Sie den neuen Optionswert,
bevor Sie 2ur einer anderen Funktion
Ubergehen oder den Programm-
Modus verlassen

8.2.7 Zum Wechsel des Menilevels

¥ driicken und gedrickt halten, um
das Level der gewdhliten Funktion zu
emeichen.

¥ 2ur Darstellung der laufenden Stufe
[ lesiassen.

* driicken und gedrlickt hatten,
A stelgert Level (2),
¥ reduziert Level.

* Loslassen um neuen Level
anzuzeigen.

4 2]

F@m:.pw:m o
Zur Erinnerung:

verwenden Sie ¥ und & zum Auffinden von Funkfionen auf jedem
Level. Zum Verassen des Programm-Modus und Rickkehr zum
nomalen Betieb: ¥ A driicken und 3 Sekunden gedrickt halten,
Verlassen des Programm-Modus nach Ablouf von 60 Sekunden
ohne Tastenbetatigung.



9 PROPORTIONALE ZYKLUSZEIT

Die opfimale Zykluszeit wird von den Progrornmen Autotune TUNE
oder TUNE AM SOLLWERT [SETPOINT) berechnet, jedoch nicht
automatisch (bemoemmen,

Die Wahl der Zykluszeit wird von der Belastbarkeit der extermen
Schaltmimik beeinfluBt, z.B. Kontakgeber, S5R, Ventil,

Hinwels: Eine fir das Verfahren zu lange Einstellung verursacht
Oszillation. Eine zu kurze Einstellung verursacht unndtigen Verschisi®
der aleklormachanischen Schaltrmirmik.

9.1  ALTERNATIVE ZYKLUSZEIT-WAHLVERFAHREN
Vgl gegeniberstehende Anleitung.

9.1.2 Vorbestatigung der autornatischen Ubemahme einer, mil
Autotune emechneten Zykiuszett, vgl. 9.6.

9.1.3 Manuelle Vorwahl einer beliebigen Zykluszelt zwischen 0,1
und 81 Sekunden; diese wird nicht geandert - vgl. 9.6.

9.1.4 Zur Verwendung der vorm Werk vorcingesteliten Zykuszeit von
20 Sekunden sind keine MaBnahmen erforderlich, und zwar
unabhanglg davon, ob Aufatune verwendal wird oder nicht.

Hinweis: Wenn eine Aufolune Zykluszelt von akzeptiert
waorcken isl, wird diese bel jeder anschiieflenden Verwendung
von Autotune aktualisier,

VERWENDEN SIE IM ZWEIFELSFALL METHODE 1 (s. oben).

§13

9.2 [CYC.1] ZYKLUSZEIT-EINSTELLUNGEN

Analoge Darstellung

Werkse%llmg/'* A

Einstellungen von

*V

EIN/AUS

Hand

Ja

von Autotune

berechnete Zykluszelt

9.3 EMPFOHLENE ZYKLUSZEITEN
Zur Vorbeugung gegen vorzeitigen Relaisaustall

Ausgang !zwuusze-n | Last {ohmisch)
femes Relais | i
Ly} Ig?n::?-hﬁ;? s I2 Ams0v -~
I 10 s Minimum |
15 5 Minimum :1N250v._
omn  eBiag |
inTs l Logik/PIM



9.4 ZUR BESTATIGUNG EINER VON AUTOTUNE ; PROPORTIONALE ZvKLUSZET 9

BERECHNETEN ZYKLUSZEIT 5 "
Zur Vervolistandigung des Autotune 9.5  ZUR VORBESTATIGUNG DER AUTOMATISCHEN UBERNAHME
vorganges EINER MIT AUTOTUNE-ERRECHNETEN ZYKLUSZEIT,

9.4.1 Einstieg in den Programmier modus
V¥ A gleichzeitig driicken und 3
Sekunden gedrickt halfen,

9.5.1 Bevor Autotune gewdhit wird
Programm-Modus aufsuchen und zur Zykluszeit-Funktion
CYC.1] voriicken, vgl. 9.4.

9.4.2 Zur Zykluszeit-Funktion vorricken

A driicken und gedriickt hatten, 9.5.2 Von Autotune berechnete Zykluszeit wahlen

* drlicken und gedrlck! holten,
dann ¥ dricken und gedilickt halten,

bis Index anhailt,
A loslassen.
Werkseinstellung von 20 Sekunden wird
angezeigt, zeigt an, dab noch keine Autotune Zykluszeit

eingerichtet ist.

9.5.3 Autotune [funE/on ../AL.SP| muB jetzt gewahit werden,
" BEVOR der Programm-Modus verlaBen wird.
9.4.3 Zur Prifung der berechneten optimalen Zykluszeit
* dricken und gedickt halten, dann ¥
drucken und gedrickt halten, bis Index
anhdlt: z.8. betragt die berechnete
Zykluszeit 16 Sekunden. Bel Eignung
— akzeptieren.

¥ dricken und bis zur
Furkfion [tunE] gedrickt halten.

9.6  ZUR VORWAHL DER ZYKLUSZEIT VOR A.UTOTUNE

9.6.1 Bevor Autotune gewahit wird
9.4.4 Manuelle Wahl einer geeigneteren Zykluszeit

Falls der berechnete Werl mit der
Schaltmimik nicht vereinbar ist und 2.8,
30 Sekunden sich eher flr einen
Kontakigeber elgnen wlrden, halten Sie
* gedilickt und diicken A

Prograrnm-Modus aufsuchen, und vorrlcken zur Funktion
Zykluszeil cvc.tf vor - vgl. 9.4,

9.6.2 Wahl des bevorzugten Werts

#r dricken und gedriickt halten,
dann mit & steigerm (35 s) oder mit ¥
reduzieren.

“#9.4.5 Ubemahme der Zykluszeit in den
Arbeitsspeicher

Zum Verlassen des Programm-Modus
und Verwendung der neuen Instruktionen
V A gleichzsilig dilicken und 3
Sekunden lang gedrlickt halten.

Entweder Programme-Modus verlassen
Vgl 2.4.5 (linke Seite), oder 2u einer
waiteren Funktion vomucken




.' 0 VERWENDUNG DES ZWEITEN SOLLWERTES — 5P2

101
1.

10.2

10.3

ZUR EINRICHTUNG VON SP2 ALS ALARM

Wahlen Sie den SP2-Haupt-Betisbsmodus in vgl. 10.4.
Wdhlen Sie bei Bedarf einen SP2-Untermodus in (SP2.b) - val,
10.5.

Falis die ab Werk singestelite Hystersse von 2,0°C/36°F
ungeeignet ist, dndem Sie den Wert in [bnd.2].

Stellen Sie EIN/AUS ein (Werkseinstellung).

Justieren Sle den Sollwert SP2 in {zur Einstellung ven y® in
10.4).

Verlassen Sie den Programm-Modus - SP2 ist nun als
Alamnausgang betiensbereit,

ZUR EINRICHTUNG VON 5P2 ALS PROPORTIONAL REGELAUSGANG

Wahlen Sie den Houptbetiebsmodus in -vgl. 10.4.

Wahlen Sie das SP2-Proportionalband und die SP2-Zykluszeit in
CcYC.2|

Stellen Sie den Soliwert SP2 in [SEL.2] ein (zur Einstellung von y° in
10.4).

Verlassen Sie den Programm-Modus - SP2 ist nun als

Regelausgang mit zeltproportionaler Regelung betriebsbereit,

SP2 IN KUHLSTRATEGIE
Fir ausfihriche Informationen val. gesonderte Daten:
»3200-Steuerung von Heizen/Kiihlen«

Opticnen flr die Kihistrategie:

in (wahit Kiihistrategie)
in [nicht ineares Proportionalband).

815

10.4

Alcrm- <
zustand

$P2-HAUPTBETRIEBSMODUS
ALARMEINRICHTUNG ODER KUHLSTRATEGIE

Werkseinstellung m

1. i 2. 3.
0T

Abweichung
Hoch-Alam

Abweichung

Abweichung
Berelchs-Alamm

Tief-Alarm

sp A
Sollwerl

Yo
5P2
elngest.
Wert

Volle Skala
Tief-Alarmm

Vaolle Skola
Hoch-Alarmm




10.5 SP2-UNTERMODUS: VERRIEGELUNG/
SEQUENZ ODER UNLINEARE KUHLUNG
Werkseinstellung m
)
1051 E= veriegelungs-Alarm

Wenn Alarm-Ausgang und Anzelge-Veniegelung gewahit sind und
wenn der Alarmzustand behoben ist, driicken Sie zur Rlckstellung
kurz ¥ A gleichzeitig.

10.5.2 m Seguenz-Alarm

Dieser verhindert, wenn er im Alam-Modus gewdhit wird, ein
Alarmsignal bei der Stromeinschaltung. Der Alarmm wird nur
ausgeiost, wenn die Verfahrenstermperatur den Sollwert eneicht,
Beispiel: Sequenz-Alarm mit Abweichungs-Tiefalarm verwendet -

ﬂ 1
P SP.h[ ’Y
Ohne Mit Sequenz-Alarm
R ba ar ol oo
Stromeinschatiung Hnﬁgnpn SEI %{:?Emﬁgit

Verriegelungs- und Sequenz-Alarm

816

VERWENDUNG DES ZWEITEN SOLLWERTES - 5P2 1 0

10.6 SP2-AUSGANGS- UND LED-STATUS IM ALARMZUSTAND

ALARM-TYP | EIN-AUS-BETRIEBSMODUS PROPORTIONALER
BETRIEBSMODUS
Abwei- 5p2 5P2 5P2 5P2
chung |Ausgangsstatus LED-status | Ausgangsstatus LED-status

ey

I
~ '

= K

bAnd| : nur Ein-Aus-Modus

1
F hi ‘—‘ (- -\ I_
R T
Ternperatur (ber Solwert .
1
Cool — g _':*'_ —x _‘Z*:_
strategie g )

Ausgang EIN (Relais oder 55d enegf)
Ausgang AUS (Relais oder $Sd abgeschaliet)

LED EIN

m —

Wenn in [SP2.A] ein Alarm-Modus gewdhit wird, wird ein Alarm-Melder
[CAL=]dargestellt, der bei Vorliegen eines Alarmzustands (oder bis zur
Ruckstelung, falls Veniegelung des Alams gewdhit Ist) mit der

Verfahrenstemperatur abwechselt,

Der Alarm-Melder kann abgeschaltet werden - vgl, 14 -
Funktion [ne.AL], Wahl der Option [on ]



] ] BEREICHSEINSTELLUNG UND SOLLWERT-VERRIEGELUNG ;

11.1

11.1

11.1.2

BEREICHSEINSTELLUNG: WICHTIGER HINWEIS ZUR SICHERHEIT
Als Werkseinstellung fur volle Skala ist der
Sensormaximalwert, val. 16.2.10, eingestellf. Dieser solte auf
einen, fUr den Betrieb oder das Verfahren sicheren,
Maximalwert reduziert werden.

B volle Skala und Skalenminimum

1. [hisc] begrenzt die Einstellung des Maximal-Scliwertes.

Lo.8C| begrenzt das Minimum. Beide Werte konnen
einschlieBlich Minuswert (ber den gesamten Sensorbereich
justiert werden. )

2. Werkseinstellungen: .

hi.SC ] = Sensomaximum. = [0°C/327F|.
Reduzierung von fUr Einstellungen unter [0°C/32°F -

& kann nicht unterhalb der Einstellung und
nicht Uber der Einstellung Justiert werden.

Beispiel: Einstellpunkt auf 400°C-600°C begrenzt

Sensormaoximum

Werkseinstellung

1200°C

600°C RISC] recuziert auf 600°C

als max. sichere Temperafur

Einstellpunkt-Bereich
verhindert Justierung des

400°C Scliwerks auf unter 400°C
0°C Werkseinstellung
-50°C Sensorminimum
Typ K
Sensor

12

12.1

12.2

12.2.1

Temp.

VERBESSERUNG DER REGELGENAUIGKEIT ]

[SP.LK|SOLLWERT-VERRIEGELUNG

Diese Funkfion von Stufe 1 erméglicht dem
Maschineneinrichter, den Soliwert zu veriegein und damit
gegen unbefugte Dejustage zu schifzen,

HILFSMITTEL ZUR VERBESSERUNG DER REGELGENAI.IIGKEIT

Zur Unferstiiizung von ProzeRingenieuren bei der
Einrichtung. Inbetriebnahme und Stérungsbehebung an
Maschinen.

ABLESEN DER PROZENTUALEN
SP1-AUSGANGS-LEISTUNG

Schlechte Steuerung kann auf falsch ausgelegte
Heizungen zurlickzufUhren sein. meldet forflaufend
die prozentuale Ausgangs-Leistung, die bei nomalem
Soliwert zur Erzielung einer genauen Regelung zwischen 10
und 80 % (vorzugsweise 20 bis 70 %) befragen solite,

ChEK | REGELGENAUIGKEITS-MONITOR

Dieser Monitor ermoglicht die Ermitilung von
Regelabweichungen mit einer Genaugkeit von 0,1°C/F,
Der Monitor wird it gestartet, und die
Abweichungen (Varianten) sowie die Hochst- und
Tiefsttermperaturen werden angezeigt [TEAd |und
forflaufend aktualisiert.

Differenz

Maximum +0.1°
L

-

Minimurm

I
12.2.2 Regelgenauigkeits-Monitor: Ergebnisse

S17



12.2.3

. # drlicken und gedrickt halten,

. % gedrilckt halten.

. % gedrickt halten.

Verwendung des Regelgenauigkeits-Monitors [ChEK

Wahlen Sie zum Starten des Monitors [ChEK

. Kehren Sie wahrend der Uberwachung entweder zum normalen

Betrieb zurlick, oder bleiben Sie im Prograrmm-Medus.

. Zum Ablesen der Monitor-Ergebnisse riicken Sie zu vor,

Lassen Sie ¥ oder A los.

Zeigt Differenz (0,6°) an.

A einmal drlicken,
Zeigt Maximum (320,3°) an,

A noch einmal dilicken.
Zeigt Minimum (319,7°) an.

A
VoA ’

. [ChEK héit den Monitor an und speichert die Ergebnisse, Die
nachste Anwendung von [ChEK] [on]Uberschreibt filihere Ergebnisse.

. Beim Abschalten der Sfromversorgung wird: [ChEK] auf [oFF]

zurlickgestellt und [TEAd | auf Null gesstzt.
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13.1 ZUGANG ZU LEVEL 4

Der Zugang zu Stufe 4 ist nur von [ vEr | auf Stufe 3 méglich.

VA drlicken und 10 Sekundlen lang
gedrlckt halten,

Hinweis: Dricken Sie zum Vorricken
innerhalb des Level A und
anschlieBend sofort W. Damit
eneichen Sie [ VEr Jsofort.

Eingang zu Level 4 bel m
Lassen Sie WA gleichzeitig los,
Werkseinstellung: [nonE].

oA
% #H
13.2 PROGRAMMVERRIEGELUNG MIT
Sie haben die Wahl zwischen 3 Optionen:

* dricken und gedrlickt halten; A zum Vorrlicken driicken.

Verriegelt nur Stufe 3 und 4
- TECHNISCHE FUNKTIONEN

Verriegelt nur Stufe 2, 3 und 4
- KONFIGURATION UND
TECHNISCHE FUNKTIONEN

-t COA!

Alle Funktionen verriegeln: *
C_OXC WM

13.3 HINWEISE:
- Veriegelte Funklionen und laufende Opticnen bleiben
ablesbar,

- * Unbegrenzt: [LEVL | [ VEr_| [dAtA] [SP.LK




1 4 TECHNISCHE FUNKTIONEN: OEM-PROGRAMMIERUNG - LEVEL 4

Men(stufe
4 | ders [ diss [no.AL| ProG | 1oCK |
Zugong zu
l nur in einer Richtung T Level 4 nur
uber einen

14.[4.11“ l0.1] - o] x 03]
Abweichungsempfindlichkeit

14.[4.z)m [dir][1] - [32][e]

Anzeigeempfindlichkeit
dir] = Direkte Anzeige des Eingangssignales
[O1] = Madmale, [32] = Minimale Empfindlichkeit

14.(4.3) m [oFF] [on]

Abschaltung SP2-Alarm-Melder |- AL -
on] zur Abschaltung von [=AL—] wahien.

= =
14.(4.4) AR
Automatischen Verlassen des Programm-Modus
Autornaofisches Verlassen schaltet auf normalen Befrieb um,
wenn 60 Sekunden lang keine Taste gedrickt wird, Wahl von
[StAY | verhindert dies.

14.(4.5) m [LEV.3] [LEV.2)

Programmsicherungs-Verriegelung, vgl. 13.2

15.1 Sensorstérung
Themoelerment durchgebrannt
RTDYPT1 00 kurzgeschlossen Negativer
Uberbereich
MaBnahme: SensorVerkabelung
prifen

15.2 Fehler im nichtifilichtigen Speicher
MaBnahme: Strom kurzzeifig
abschalten Bel Fortbestehen Regler
auswechsain

15.3 Fehler bel manueller
SP1-Leislungsbegrenzung SP1 in
EINJAUS in [CYC.t
MaBnahme: Proportional-Modus
wahlen

15.4 Sofortige Fehlermeldung bei Start Autotune
1. Sollwert an neuem Cerét nicht
eingerichtet
2. 5P in EINJAUS in
Praportional-Madus wahlen
Hinwels: Meldung veregett
Zur Rlckstellung ¥ A kurzzeitig
gleichzeitig drucken
15.5 Fehler wahrend Autotune-Tuningzyklus
Die thermischen Eigenschaften der Last Ubersteigen die
algorithmischen Moglichkeilen von Autotune. Der Ausfallpunkt
wird in als erster Wert mit [0.0] angegeben
MaBnahme:
1. Bedingungen andem, z.B. Soliwert anheben
2. Versuchen Sie [tunE] [ALSP] - vgl. 7.2.3
3. Prilfen Sie die prozentuale Leistungsbegrenzung

$P1.P| -vgl.12
4. Falls die Fehlermeldung fortbesteht, wenden Sie sich an CAL




15.6 Ablesung der Ergebnisse des Autotune-Tuningzyklus in

= (ERTR

1. Auf|dAtA|voriicken
¥V oder A losiossen
2. % dricken und gednickt halten

Stellt [CEA]-Wert (10,4) dar, d.h.
Dyluszeit'A' = 10,4 5

3.k gedrickt halten
A elnmal driicken
stelit [Ctb] wert (19,4) dar,
d.h. Zykluszeit '’ = 19,45

4. Wiederholen Sie den obigen Schrift 3 zur Einsicht von:

[ct1] [ct2] [ct3] [cta] . [o5T] [uS] [os2]

15.7 Ablesung der Ergebnisse des Autotune-
Tuningzyklus in (dAtA)

Ubemahme
neuer PID -
Werte

»Zelt

Autotune-Grenzwarte
Ct (Viertelzykluszeit): 1 — 1800 5/30 min

o5 Uberschwingen 2 -
uS Unterschwingen } max. 255 C/AP0°F

ey
Tk WAl ’

8§20

FUNKTIONEN UND OPTIONEN: LEVEL 1 .I

AUTOTUNE ANWAHLEN

16(1.1) m [oFF] [on]

Autotune wahlen, vgl. 7, oder PArK
schaitet den oder die Ausgange voribergehend ab. Zur Aktivierung
wéshlen Sie [PAK] und verlassen den Programm-Maodius. schaltet ab,
Nutzlich bel Inbefriebnahme schneller Regelshrecken oder von Multizonen

Regelungen.
SP1-BETRIEBSPARAMETER
16(1.2) m - [=] “¢/'r M0°C8F]
5P1 - Proportionalband/Verstarkung oder Hysterese
* 25% Senscrmaximum

Die proportionale Regelung eliminiert das zyklische Schwingen einer Ein-/Aus
Regelung. Die Heizleishung wird mittels zeitabhangiger Proportionierung lber
den gesamten Proporlionalbereich dosiert,

Zueng Zu weit
(oszillerl) langsame Erwérmung und Reaklion)
bAnd| erweitemn bAnd] verengen

16(1.3) m [oFF] [0.1] - Minuten
SP1 - Integralzeit/Rickstellung
Kargiert autornatisch die durch P-Regelung verursachten Abweichungen.

Zu kurz Zu lang
[Uberschwingt und osziliert) (langsarme Aufheizung und Reaktion)



] 6 FUNKTIONEN UND OPTIONEN: LEVEL 1

160.4) | S o (1 - (209 sckunden [25] 1607 |FEEE III III “CI'F
$P1-Vorhaltzeit/Rate SP1-Offset/n
Unterdrlickt Uberschwingen und bcscmcunlg'r die Reakfion auf *1 50% [bAnd] Anwendbor im p[opoﬂ]onqlen und EIN/AUS-
Stémngen.

Modus bei Abschattung des Integrals: [Int.t/ oFF]

16.[1.8) m [oFF] [on]

Vemiegelung des Hauptsollwertes —vgl. 11.2

*

2u kurz Zu lang

{langsome Authelzung {oszlllert und kormiglert 5P2-BETRIEBSPARAMETER

und Reaktion, komigier ubermabig)

unzureichend) c

1605 IEEHE [5.0] x [bAnd][1.5 Justierung des SP2-Sollwertes — val. 10

SPYVoiU-ARRENSHIRSSEskNG ~ DAC * Abweichungs-Alome [DV.hi [bAND] :
Tuning der Aufheizeigenschaften unabhdngig von den 25% Sensormaximurm
normmalen Befiebsbedingungen, durch Steusiung des * Vollskalen-Alarme [FS.hi | ! Sensorbarsich
Beginnes von DifferentialvorhalternaBnahmen in der
Aufheizphase (kleiner [dAC]-Werl = naher am Soliwert). 16.(1.10) m o] - IT‘ "CI'F [20°C36°F

Wadhlen Sie SP2-Hysterese oder Proportionalband/Verstarkung

N = * 25% Sensormcxmum

16111 =
Zu Klein Zu groB 0 e ol

(Uberschwingf) (langsame. schiiftweise Aufheizung) Waihlen Sie SP2 EIN/AUS oder proportionale Zykluszeit
Weéhlen Sie IOI‘I‘DFI flr EINJALIS-Betrieb oder die Zvkiusrate des
laa m [on.oF] wENECen S$P2-Ausganges fur proporiionale Regelung,
5P1 - Proportionale Zykluszeit - vgl. 9

Bestimmit die Zykiusrate des Ausganges fur die proportionole
Regelung. Wahlen Sie Ion oF ifur EIN/ALS-Modus.

L i

(oszilliert)

821



MANUELLE REGELMODI

16.2.1) m [0] - [100] % MNur Lesen

Ablesung der $P1-Ausgangsleistung in %, vgl. 12.

1622 | roFF1 (1] - 9% (nicht in EINJAUS)

5P1-Manuelle Regelung der Prozentielstung
Fiir manuelie Begrenzung, falls ein Sensor ausfalt
Typische [sp1.p|-Werte vorher aufzeichnen

16,2.3) m [00] - [O] % Abeitszykus

Einstellung des Prozentsatzes der 5P1-Lelstungsbegrenzung
Begrenzt die maximale SP1-Heizleistung wahrend
der Warmlaufzeit und im Proporionalberelch.

16.24) RN foul - (@ % Aveiszyiius

Einsteliung des Prozentsatzes der SP2-
Leistungsbegrenzung (Klhlen)
SP2-BETRIEBSMODI, vgl. 10

16.[2.5) 5P2-Hauptbetriebsmodus
nonE | [ dV.hi| [dV.Lo] [bAnd
162:) | ENERY (nonk] [Tch] [hoia ] (Tiho | [ ntin

$P2-Nebenmodus: Verriegelung/Sequenz
Unlineares Proporficnalband Kuhlen

EINGABE-AUSWAHL UND BEREICHSEINSTELLUNG

e [ (w1

Wahl der Darstellungsaufiésung: 0,1° Darstellung

von PV, 57 [OFst] [SEt.2] [hi.5C] [Lo.SC]

16.2.8) m Sensor | [Sensor

minimurm maximum
Volle Skala einrichten, vgl. 11.1

16.(2.9) m Sensor Sensor
minimum || maximum | 0°C/32°F

Skalenminimum einrichten, vgl. 11.1

0°C/°F

FUNKTIONEN UND OPTIONEN: LEVEL 2 1 6

16.(2.10) m Eingangssensor wéihlen [none]

Option/
Sensortyp Sensorbereich Linearitat
Thermoelemente G
tcb|B Obis 1800°C | 32 bis 3272°F | P-30%Rh/PH-6%RN | 2.0 *
tck |E Obis 400°C| 32bis 112°F| Chromel/Kon 0.5
tcd |J Obis 800°C| 32bis 1472°F | Eisen/Konstantan 05
ok |K | -B0bis 1200°C | -58 bis 2192°F | Chromel/Alumel 0.25*
tol|L Obis B00°C| 32 bis 1472°F | EiseryKonstantan 0.5
ten |N | =50 bis 1200°C | ~58 bis 2192°F | NICroSiyNiSI 0.25*
tor |R Obis 1600°C | 32 bis 2912°F | PH-13%RR/Pt 2.0 *
les |S 0bls 1600°C | 32 bis 2912°F | P-10%RNPH 20 *
tet |1 =200/ 250°C | =273/482°F| Kupfer/Konstantan | 0.25*
Widerstandsthermometer
| -200/400°C| -273/752°F| PHOORID-2 | 0.25+
Lineare Eingangssignale (Eingabeberelch in mV;: =10 bis 50 m\v)
Anzeige 0-20 mV 4-20 mV Einstellpunkt-Grenzwerte
0- 100 0- 400
0- 100 25 - 400
0-1000 0-3000 +0.5%
0 - 1000 -250 - 3000
0 - 2000 0 - 3000

Hinweise:
1. Linearitat: 5-95 % Senscrberaich
2. * Lineartat B:5° (70° = 5007 K/N: 1° >350°C
Ausnohmen: RS 5 <300°C T 1° ==25° = 150°C
RIDYPI100: 0,57 <-1007%
3, Verfahrens-Schniftstelienmodul (PIM) als Option bletet zuséitziche
Ein-/Ausgangs-Cptionen.

16.0211) m [nonE] ["C] [°F] [bAr] [Psi] [Bn] [m]

8§22

°C/F fiir Verfahrenseinheiten wahlen

Prozessor berechnet in “C. wenn °F mit °C/°F markierte
Funkfionen umrechnet (Verfahrenseinheiten werden in °C
berechnet).



.I 6 FUNKTIONEN UND OPTIONEN: LEVEL 3

KONFIGURATION AUSGANGE

16.6.) | EEEENER
SP1-Ausgang wahlen, vgl. 5.3/6.2.4.
Hinweis: »Nur Lesen« nach Grundkonfiguration.
volle Ruickstellung auf Werkseinstellungen flr
anschlieBende Anderung von erforderlich.

1602) [N

Ablesung von SP2-Ausgang, val. 5.3/6.2.4.
Zeigf SP2-Ausgang an.

TECHNISCHE FUNKTIONEN

16.(3.3) m sensor-Uberhitzungsschutz

Vorsicht: Einstellung beeinflusst Betriebssicherheit

SP1 Sp2
uP.SC Aufwdrts Aufwarts
dn.SC | Abwdarts Abwarts
Tu.2d | Aufwarts Abwdirts
1d.2u | Abwdrs Aufwarts
16.(3.4 Ausgabemodi wdhlen:
] m Dire?dlUmkehrung
Vorsicht: Einstellung beeinflusst Befriebssicherheit
SP1 5P2
Ir.2d Umkehrung Direkt
1d.2d Direkt Direkt
1r.2r Umkehrung Umkehrung
1d.2r Direkt Umkehrung

Umkehrung (Reverse) auf SP1 fir Helzung und Direkt [Direct)
fUr Kiihlung wéhlen

16.(3.5) m SP1/2-LED-Anzeigemodi wéhlen

5P1 P2
1n.2n Normal Normal
11.2n Invertiert Normal
1n.21 Normal Invertiert
1.21 Invertiert Invertiert

16.3.6) |

e

— [+ 25% Sensormaximum

Sensorbereichs-Justierung
Fiir Anpassung an externe Einhelten, z.8. Zusatzanzeigen,
Datalogger

16.(3.7)

=
Null-Sensorfehler, vgl.

16.(3.8)
Regelgenauigkeits-Monitor wahlen, vgl. 12.2

1609 R

Ablesen des Regelgenauigkeits-Monitors, vgl. 12.2

16010, [T
[ct3] [ct4] [o5 1] (w5 ] [c52]

Autotune wéhrend Tuning der Zyklendaten, vgl. 15

16.(311) m Nurmmer der Software-Version

6012 T

Stellt alle Funktionen auf Werkseinstellungen zuriick.
Vorsicht: Vor Akiivierung dieser Funktion bestehende
Konfiguration notieren. (val 18); Grund- und OEM
Konfiguration miissen emeut eingegeben werden.
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EINGANGE - vgl. 16(2.10)

Thermoelement - 9 Typen

Normierung: IPTS 68/DIN 43710
CJC-Wert: 20:1 (0,05%°C) typisch
Externer Widerstand: maximal 100 Ohm

Widerstandsthermometer: RTD-2/Pt100 zweladrig
Normierung: DIN 43760 (100 Ohm 0°C/138,5 Ohm/100°C Pt)
Fdhler: maximal 0,2 mA

Lineare Verfahrenseingange: mv-Bereich: —10 bis 50 mV
Val. »Verfahrensschnittstellen-Modul« (Process Inferface Module -
PIM) flr zuscifzliche Ein-/Ausgangsopfionen

Anwendbar auf alle Eingéinge: SM = Sensormaximum

Eichgenauigkeit: + 0,25 % SM + 1°C

Schaltfreguenz: Eingang 10 Hz, CJC 2 Sekunden

Gleichtakteffekt: vemachidssigibare Auswirkung bis 140 dB, 240 Volt,
60-60 Hz. Serientakt-Aussonderung: 60 dB, 50-60 Hz
Temperaturkoeffizient: 150 ppm/°C SM

Bezugsbedingungen: 22°C + 2°C, Nennspannung, nach 15
Minuten Einstellzeit

AUSGANGE (Standard), vgl. 5.3

- 58d: Sclid State Relaisantrieb: zum Schalten eines entfernten SSR,
5V Gleichspannung +0/-15%, 10 mA, nicht isoliert

- Miniatur-Leistungsrelais: Formblatt A/SPST-Kontakte (AgCdQO),
2 AJ250 V Wechselspannung Ohmsche Belastung

KUHLKANAL bei Wahl der Kihlstrategie
Vgl. gesonderte Daten:
3200-Regelung von Heizen/Kiihlen -Applikationen.
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REGELEIGENSCHAFTEN -

SP1 PID-Parameter:
SP2-Pararmeter:
5P2-Betriebsmodi:
Manuelle Regelmodi:

ALLGEMEINES

Versorgungsspannung:

Sicherheit:
Feuchtigkeit:
Héhe:
Installation:

Luftverunreinigungen:

UMFELDBEDINGUNGEN

TECHNISCHE DATEN 3200 ] 7

vgl. 16:

16(1.1) -
16(1.9) -
16(2.6) -
16(2.1) -

16(1.8)
16(1.11)
16(2.6)
16(2.4)

100-240V +10% 50-60Hz 3 VA
12V oder 24 V + 20%3 VA

UL873, CSA 22.2/142-87, EN61010
max. 80% (nicht kondensierend)
einsetzibar bis in max. 2000 m Hohe
gem, Kategorien I und il

bis Grad 2

Genehmigungen beantragt - Abnahmeprifung Januar 1993

Sicherheit:

Schutz:

Elekirornagnetische
Emmissionen:

Elekiromagnetische
Storfestigkeit:

Umgebungstemperatur:

Gehduse:
Gewicht:

UL 873, CSA 22.2/142-87, IEC 664:1980
NEMA 4X, IP66

EN 50 081-1, VDE 0871/78-B1
FCC-Vorschriften 15 Unterteil J Klasse A

pPreN 50 082-2/Kriterium B
0-50°C (32-130°F)
feuerfestes Polykaroonat
100 g



.I 8 NOTIZEN ZUR KONFIGURATION

Serien-Nr

DATUM >
LEVEL / / /
v

1. bAND

int.t

dEr.

dAC

CYC.i

SEt.2

bnd.2

CcYC.2

2. SP1.P

SP2.A

SP2.b

hi.sC

Lo.SC

inPt

unit

3. SP1.d

Gestaltung durch BDC Technical Services, Baldock, UK 409 1096
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