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ca. 105

HIPERDRIVE HDA 70

zur Direktverkabelung (mit Busadapter)

HiPER'

by ha\s(vup»watcher

HDA 70 mit Busadapter

Einschaltdauer
Betriebsart
Versorgungsspannung
Nennstrom
Positioniergenauigkeit
Stellbereich
Schockfestigkeit

nach IEC/DIN EN 60068-2-27

Vibrationsfestigkeit
nach IEC/DIN EN 60068-2-6

Isolationsklasse
Max. zul. Axialkraft

Max. zul. Radialkraft

Umgebungstemperatur
Lagertemperatur
Schutzart

Gewicht

2 [halstrup
walcher

30 % (Basiszeit 3005s)
S3

24VDC +15%

4,8A

+1

32000 Umdrehungen

keine mechanische Begrenzung

10g 30ms

10..150Hz 10 g

B (120°)

axiale Welle: 150 N
radiale Welle: 165 N

axiale Welle: 200 N
radiale Welle: 440 N

max. 45°C

-25..75°C

IP65

axial 2,8 kg/radial 3,2 kg

Kabelverschraubung
oder 7/8" Stecker flir
Spannungsversorgung

(axial, ohne Winkelgetriebe)

2x Kabelverschraubung

"ca.105

260j6

HDA 70 mit Busadapter (radial, mit Winkelgetriebe, i=1)

Kabelverschraubung
oder 7/8" Stecker flr

oder 2x Buchse fir Bus

2x Kabelverschraubung

Spannungsversorgung oder 2x Buchse fiir Bus
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2x Kabelverschraubung M16 53+0 1
fur Buskabel =

53+0,1
72
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Alle Angaben in mm.
Fir Details zu Anschllissen siehe auch
S. 47 und Betriebsanleitung.

Kabelverschraubung M20
fir Spannungsversorgung

Wellenposition
axial radial radial radial radial
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Pos. Typ 2
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Pos.Typ 3 Pos.Typ 4

Pos. Typ 1

Prafungen CE

Nenn-
drehzahl

27 min”'

Selbsthalte-
moment

25 Nm

Produkt Nenndreh-

moment

HDA70 15 Nm

Buskommunikation
PROFIBUS DP
EtherCAT

PROFINET
EtherNet/IP

RS 485"

" fir Steuerung Uber Hub

Wellenposition

axial, ohne Winkelgetriebe

radial, Winkelgetriebe i=1, Position Typ 1
radial, Winkelgetriebe i= 1, Position Typ 2
radial, Winkelgetriebe i=1, Position Typ 3
radial, Winkelgetriebe i=1, Position Typ 4

Anschliisse

Kabelverschraubung (fir DP)
Steckverbinder 6 pol. fir RS485 ohne Hub
Steckverbinder 6 pol. fir RS485 mit Hub

Kabelverschraubung fiir 24 VDC,
2xM12 Buchse fir IE-Bus in/out

Stecker (7/8 Zoll) fir 24 VDC,

2xM12 Buchse fir IE-Bus in/out

Abtriebswelle

10 mm Vollwelle mit Passfeder (axial/radial)

10 mm Hohlwelle (nur radial, mit Winkelgetriebe)

12 mm Hohlwelle (nur radial, mit Winkelgetriebe)

Bestell-
code

HDA70




2 [halstrup
walcher

Einschaltdauer
Betriebsart
\ersorgungsspannung
Nennstrom
Positioniergenauigkeit
Stellbereich
Schockfestigkeit

nach IEC/DIN EN 60068-2-27

Vibrationsfestigkeit
nach IEC/DIN EN 60068-2-6

Isolationsklasse

Max. zul. Axialkraft

Max. zul. Radialkraft

30 % (Basiszeit 3005s)
S3

24VDC =15 %

48A

+1

32000 Umdrehungen

keine mechanische Begrenzung

10g 30ms

10..150Hz 10 g

B (120°)

axiale Welle: 150 N
radiale Welle: 165 N

axiale Welle: 200 N
radiale Welle: 440 N

HIPERDRIVE HDA 70

zur Verkabelung tber Hub

Umgebungstemperatur max. 45°C
Lagertemperatur -25..75°C
Schutzart P65
Gewicht axial 2,8 kg/radial 3,2 kg HDA 70 (axial, ohne Winkelgetriebe)
Prifungen CE Leitungsadapter
32,3
18,6+0,5 SW17
Produkt Nenndreh- Selbsthalte- Nenn- —
moment moment drehzahl
HDA 70 15 Nm 25 Nm 27 min"! ° B i 8
geee - ————— (I
Buskommunikation © i
PROFIBUS DP +8 ca. 151 axs2:51 ||
5310.1
EtherCAT M3 72
PROFINET Jg @ =1
EtherNet/IP . _ : IR
I
RS 485"
185
Vfdr Steuerung Uber Hub
Wellenposition HDA 70 (rad;?;, mit Winkelgetriebe, i=1)
axial, ohne Winkelgetriebe 4x09.5 I;zz;:egrs- G G
radial, Winkelgetriebe i=1, Position Typ 1 Luoln 20
radial, Winkelgetriebe i=1, Position Typ 2 = Q‘ %
) 5| |l i 3
radial, Winkelgetriebe i= 1, Position Typ 3 g § 3 ‘ ‘ I s
D
radial, Winkelgetriebe i= 1, Position Typ 4 Bl | i TP
4x M8 2014 ca. 151 —l—
Anschliisse &W%L :1 A 11.210.1
F L < ca. 202 1016
Kabelverschraubung (fiir DP) 260j6
ca. 238
Steckverbinder 6 pol. fir RS485 ohne Hub )
: . : © 1 &+ ‘
Steckverbinder 6 pol. fir RS485 mit Hub | - ——
o | o Sy
Kabelverschraubung fiir 24 VDC, R 3 : ﬁlﬁj W
7 BB 6
2xM12 Buchse fr |E-Bus in/out W!—@j_ — == ﬁJ
Stecker (7/8 Zoll) fiir 24 VDC, [ 53501 | M3
2xM12 Buchse fir IE-Bus in/out
5 Fr Details zu Anschlissen siehe
Abtriebswelle auch S. 47 und Betriebsanleitung.
10 mm Vollwelle mit Passfeder (axial/radial) Wellenposition
10 mm Hohlwelle (nur radial, mit Winkelgetriebe) axial radial radial radial radial
12 mm Hohlwelle (nur radial, mit Winkelgetriebe) |i@j| |@| m ®
N
Bestell- % E
code W )
HDA70 il Pos.Typ2 Pos.Typ 3 Pos.Typ 4

Pos. Typ 1
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