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Motori
asincroni monofase

Asynchronous
single phase motors

©

Carpanelli

Natori elettrics

Moteurs asynchrones
monophases

Einphasige
asynchronmotoren

- a condensatore parmanente

« chiusi

- ventilati esternamente

« rotore a gabbia

« protezione IP 55

+ grandezza molore da
MMS50-MM100

« MM36 & MMB3 di serie con
avvolgimenio equilibrato

Le grandezze indicate sono state
desunte da prove a banco eseguite swi
molon, secondo le prescrizion della
norma IEC 341

J = Momento diinerzia
in = Corrente ncminale
Cn = Coppia nomingle

Cs = Coppia di spunto
Is = Carrenle di spunio
Cma: = Coppia massima

« with capacitor run

» closed

« externally ventilated

= cage rotor

« protection IP 55

» motor frame size from
MM50-MM100

« MM56 and MM63 supplied
standard with balanced winding

The figures show values determined
through bench lest carned ocut on the
motors as prescribed by (EC 34-

reguiahons

J = Moment ol inertia

in = Rated curren!

Crn = Rated torque

Cs = locked rolor lorque
Is = Locked rotor current

Cmar = Maximum torque

+ & condensateur permanent
« fermés
- avec ventilation extérieure
* rotor & cage

« protection IP 55

« faille moteur
de MM50-MM100

» MM5E at MMB3 de série avec
enroucament équilibré

Les grandeurs ndiquéas sont lirées
d'essais effectués sur des moteurs

! selon les prescrniptions de la norme
IEC 3441

J
In
Cn
Cs
Is

= Inerlie

Intensité norminale

= Couple nominale
= Couple demarrage
= Inlensité demarrage

Cmav = Couple maxime

» mit Betriebskondensator
- Geschlossene Bauart

+ auflenbeliiftat

- Kafigliufer

* Schutzart IP 55

- Motor baugrdfBie
von MM50-MM100

+ Serienmdéfiige MM56 und MMBE3 mit
ausgegiichener Wicklung

the angegehenen Baugréfien der
Motoren wurden gemdanl der Norm IEC
34-1, durch Testrethen auf Priifst4nden

ermittelt

J = Trdgheitsmoment
In = Nennstrom

Cn = Nennamoment

Cs = Anlaufmoment

Is = Anlaufstrom

Cman = Max moment

Avvolgimento di serie

Standard winding
4’ Po L i 1500 giri/min. - 50 Hz g?::;:grde 3?53523 Volt 230/50 + 5% V.
o Potenza Velocit?aw:_. ) :_ Rendi- | Fattore | Corrente | Coppia Rapporto di spunto | Prestazione Conden- B3
TYPE girrii,r:lr:n. i me“mo pmginza In. A nominale massima satore
tr/min. Cn Cs L Cmax_
KW | HP min.! Kgm? % €os ¢ V. 230 Nm Cn In Cn MF F_'efo KE
MM50L4 0,045/ 0,06 1380 |0,0000565| 40 0,98 0,53 0,31 0,95 1,6 2 4 2,1
MM56b4 0,09 0,12 1370 | 0,000511% 54 0,29 0.8 0,68 0,75 2 1,3 6,3 3
MM63a4 0,11 | 0,15 1420 | 0,000697 | 50 0,95 1.1 0,73 0,9 2,7 2.3 10 4
MM&3b4 0,15|0,20 1410 |0,000687 | 54 0,97 1.3 1 0,7 2,4 1,7 10 4,2
MM63c4 _ 0187 0,256 1360 |0,000697| 55 0,89 1,5 1,3 0.6 2 1,3 10 4,2
MM71 aé | “0,187 0,25 1390 |0,000767 | 52 0,92 1,7 1,3 1,2 2,5 1.8 12,5 6,2
MM71 b;l 0,30 0,40 1380 |0,000822) &0 0,90 2.5 2,1 0,8 2,6 1.8 12,5 6,5
MM71c4 0,37 | 0,50 13';'0 0,000880 | &2 0,94 3 2,6 0,81 2,5 1,7 16 7.2
MM80a4 0,60/0,80 1340 | 0,00209 63 0,96 4.5 4.5 0,66 2.6 1,8 25 i 10
MMBOb4 0,75| 1 1370 | 0,00209 62 0,97 56 5,2 0,85 28 1,6 25 10,3
MMZ0Sa4 0,75 1 1380 | 0,00172 70 0,96 6,5 6,3 0.8 2,8 2,3 25 13
MMZOLa4 1,1 | 1,5 1380 | 0,00246 65 0,90 8.5 7.9 0,65 2,8 1.5 35 14,5
MMgOLb4 1,5 | 2 1390 | 0,00278 72 0,90 1 10,7 0,65 3.1 1.5 40 16,7
|_VlM1ODa4 1,5 2 1390 | 0,00429 74 0,90 12 11 0,4 3,7 2,5 40 19,8
TMWOM 1,87 25 1390 | 0,00423 74 0,93 13 13 0,45 3,6 2,6 50 19,9
!ll_M100c4 22 3 1380 | 0,00541 73 0,94 17 15,3 0,6 3.6 2,8 60 20
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Forma costruttiva

Mounting Type
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Motori clelirici

Forme de Construction

Bauform

el

B14

— _ex; : o
MeC Alelclole!lFlelt | L LlL| M| N| P | Q|R|S Y 2Z
50L | 50 | 65 | 80 | 9 | 20 | 25 | M5 | 128 | 164 | 144 | 45 [ 64 | &4 | 2 | 32 | 32 | 7 | 80 | 98
s6 50 | 65 80 | 9 | 20 | 30 | M5 | 165|187 167 | 54 | 82 92 | 2 | 34 | 58 | 85 | 110 | 110
63 |60 | 75 | 90 | 11 | 23 | 25 | M5 |76 | 216|193 | 61 | 92 | 92 | 2 | 34 | 58 9 | 115|123
21 | 70 | 85 | 105 | 14 | 30 | 25 | M6 | 192 | 245 {215 | 71 | 92 | 92 | 25 | 40 | 52 | 12 [ 124 | 138
80 B0 | 100 | 120! 19 | 40 | 30 | M6 | 218 | 275 | 235 | 75 | 110 . 1m0} 3 | 50l 60 | 12 | 141 | 156
00 | 95 | 115 | 140 | 24 | 50 | 33 | M8 | 233 [ 300 | 250 | B5 | 110 | 10| 3 | 57| 57 | 15 | 146 | 176
goL | o5 | 115 | 140 | 24 | s0 | 33 | m8 | 233|325 | 275 | 85 | 110 | 110 | 3 | 57 | &§7 | 15 | 146 176
100 | 110 | 130 | 160 | 28 | 60 | 40 | M8 | 253 | 365 | 305 | 95 | 110 \ 110 | 35| 57 | 57 | 165|157 | 194
~ Type L
g = 1 MEC a b c d e f g ] t
- > S
- 50 9 | 20 | Ma| 101l 14 15| 3 | 3 [1002
\ + 1 —& 56 g |20 | Mai 101415 3 | 3 |1002
. .
- = ul -+\+\\> =y — 63 1 | 23 | M4 | 10 | 14 | 15 | 4 4 125
3
- ; y 71 14 |30 !ms 13| 18|20] 5 | 5 | 16
ailg 80 19 4 |me| 16| 2213 | 6| 6 [215
» e
- 90 o4 |50 | M8 | 20 | 28 | 35| 8 | 7 | 27
100 | 28 | 60 |[M10| 25 | 35 |45 | 8 | 7 | 3
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Forma costruttiva Mounting Type Forme de Construction Bauform B5 1

A

al

Type ]
MEC A B c D E F G | L L L: M N P Q R S Y z

56 80 | 100 | 120 | 9 20 | 30 7 {170 | 187 [ 167 | 54 | 92 | 92 3 34 | 58 9 110 | 110

63 95 | 115 | 140 | 1 23 | 25 | 10 [ 185 | 216 | 193 | &1 92 | 92 3 34 | 58 [ 10 | 115 | 123
71 MO | 130 [ 160 | 14 | 30 | 25 | 10 | 204 | 245 | 215 | 71 92 | 92 | 35| 40 | 52 | 10 | 124 | 138
B0 [130 165 | 200 | 19 | 40 | 30 | 12 | 241 | 275 | 235 | 75 { 110 110 | 35| 50 | 80 | 10 | 141 | 156
90S 130 | 165 | 200 24 | 50 | 33 | 12 | 246 | 300 | 250 | 85 | 110 0| 35| 57 | 57 | 10 | 146 | 176
90L | 130 165 | 200 | 24 | 50 | 33 12 | 246 | 325|275 | 85 | 110 | 110 [ 35 | 57 | 57 | 10 | 146 | 178

100 1180 | 215 | 250 | 28 | 60 | 40 [14,5| 282 {365 | 305 | 95 | 110 | 110 | 4 57 [ 57 [ 15 | 157 | 194

Type
5 = 1 = MEG a b c d e 1 g h t
- 56 9 (20 [ M4 |10 |14 15| 3 | 3 |102
Y
7 I 63 1 |23 | M4 | 10|14 |15] 4| 4 |125
- B = 2 A L |
¥ NN 71 14 |30 ([ M5|13 182! 5 | 5 | 16
O 80 19 | 40 | M6 {16 | 22 [ 30 | 6 | 6 | 215
:E’ 20 24 (50 (M8 |20 | 28 35| 8 | 7 | 27
b
= 100 | 28 | 60 (MO 25 | 35 | 45 | 8 | 7 | 31
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Forma costruttiva Mounting Type Forme de Construction Bauform B3

G
G1
)
. R
In
1

v

aggABCDEFG&HKlLL1LzMN0PQHUU1VXYZ

56 ;90|71 /36{ 9 |20 30(166[10| 56| 6 |162|18B7 /167 |54 | 92 |92 |115| M4 | 34 | 58 | 90 [108| 9 | 11 | 110} 110

j 63 |100( B0 |42 | #1 | 23 | 25 |17B{125|63 | 7 (175/216/193| 61 | 92| 92 |138| M4 | 34 | 58 |105|120| 10 | 12 | 115|123
71 (11290 45|14 |30 | 25 |495(139| 71 | 7 |192|245|215| 71 | 92 | 92 |138| M4 | 40 | 52 [10B[136| 11 | 12 | 124|138
125[100| 50 | 19 | 40 | 30 (221|157 | B0 | 8,5)218|275|235| 75 {108 110|168 M5 | 50 | 60 | 125|154 | 11 |17,5/141[156
140 (100 56 [ 24 | 50 | 33 (236|177 90 | 9,5]233|300{250| B5 {108 110 |168{ M5 | 57 | 57 |130(174| 14 17,5/ 146|176
140 (125156 | 24 | 50 | 33 (236|177 90 | 9,5 |233|325 275| 85 | 108|110 | 194 | M5 | 57 | 57 [ 185{174| 14 |17,5/ 146|176

160|140 | 63 | 28 | 60 | 40 | 257 196|100 11,2(253365 305| 95 (108 110|210 M6 | 57 | 57 | 175|192 | 14 |21,2|157 | 194

N =t = R’gg a b c d e f o] h t
= 56 s |20 | Ma| 10| 14|15] 3| a 102

T TR _}_ 63 | 11 | 23 | M4 |10 14|15 4 | 4 |125

. YRS 7 14 | 30 | M5/ 13|18 | 20| 5 | 5 | 16

L 80 19 | 40 [ M6 | 16 | 22 |30 | 6 | 6 |215

LN 20 24 | 50 | M8 | 20 | 28 | 35 | 8 7 | 27

L 2 100 | 28 | 60 [M10| 25 | 35 | 45 | 8 | 7 | 3
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Schemi di collegamento  Connection Diagra chemas de Conexions Anschluss Schema

Y

©, Ccarpanelli

MNMeotar: elettrici

E‘.oﬁegamamu motori trifase stella e triangolo
Star. Dolta three phase motor connaction

g Collegamento motori trifase stella e doppiastella
y j Star double star three phase molor connection
‘Baccordements moteurs triphasés étoile et triangle : ‘Raccordemants motaurs triphasés étoile et &toile double
Ansdll 18.Drehstrommotoren mit Stem-/Dreieckschaltung .AnschluB Drehstrommoloren mit Stern-/Doppelstemnschaltung

A A Lo L A

w2 Uz wva w2 uz vz 2 __ 6 10)

Collegamento motori trifase.sisiia & doppia stella - friangoio e doppio triangolo - Star double star / Delta doubls Delta three phase motor connection
nts rmtauns-@tas&s étoile et &toile doubia - fiangla et triangle double » Anschiu# Drehstrommotoren mit Stem-/Doppelstemschattung - Dreieck/Doppeldreieckschattung

L Al AA

SNISKE :ﬂitjtiﬁ 8l
2@?@ °@ 3@1‘3@ ol
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: Col!egamamu molodi doppia polarita unica Collegamentn motori doppia polanila

‘ienslone unico awolglmansn ‘ensione doppio avvolgimento _ doppia tensione doppio avvolgimento
‘Double pole molor connection - Double pale motor coningetion Double pole motor cornsction
_ ona voltage one winding A ona voltage doubla winding : doubla votiags double winding
rdements moteurs & double polarité Raccordemants moleurs & double polaritd " |Raccordements moteurs & double polarisé
tension unique Bobinage uniqua tension unique Bobinaga double : tension double Bobinage double
nsﬁluﬂ polumschaltbare Motoren Anschiu8 polumschaltbara Moloren AnschiuB polumschaltbare Moloren
gina Spannung eine Wicklung __8ina Spannung doppsite Wicklung d:ppeﬂa Spannung doppefte Wicklung

Alta velodita « High speed« Grande vnesse + Hohe Geschwindigkeit

Bassa velocita Alta velocita Bassa veiocila Alla velotita IR
Low speed High speed | Low speed High speed
Faible vitesse Grande vitesse | Faible vitesse Grande vitesse w2 U2 v wz u2
Niedrige Geschwindigksil Hohe Geschwindighert | | Niedrige Geschwindigheit Hohe Geschwindigkeil OO a 8
|
w2 U2 vz w2 U2 w2 | w2 uz vz Ut? Vlcf) C|J‘"IH W1

O 0O

0,09 f)ff T
W2 U2 v uz v
0‘&@ O (0o (o @ @ @
IU‘I I\H IWI lU1 V1 W @ L Vi Wi IUI |V1 IWI ]' U? V1? ?W1 LI1‘ \.f1T : IW‘

B

- Coiragamento motore manolase Collagamanlu motore menclase con disgiuntors centrifugo
H : Single ptiase motor connection motor connection with centrifugal circuil breaker
|Raccordemant moteur monophasé amo ment moleur moniphasé avec disjondieur centriuge i moted, .monophass avec dispndeur voltage métrique
i AnscthB Einphasanmotor .'Anm‘l!uﬂ 18 Elnphasenmotor mit Flighkrattschalter i Anmhluﬂ Einphasenmotor mit Spannung reiay
uz w2 U2 w2 w2 uz2 w2 w2z Uz wve U2 v2 uz vz
i
aqao (OO
vi| wi vi| Wi Ul vt wr ut vif W vi| wi Vi Wi

oo I I r M o | I

. A : —

Collagamento motore monofase ad . Cuﬂegamento motore monofase

* ravv_ equil. con disgiuntore centrifugo | adaw. equil. disgiuntore valimetrico
. Singta phase motor connection with ghSrngIa phasa molor connection wilh
canirifugal circuit breaker and balanced winding

-.erRage reiay and balanced winding
Bacmrdamanl moteur monophasé a bobinage Haccordemeant moteur monophasé 4

Callegamenio motore monofase
~_ad avvolgimanio equilibralo
_ Single phase motor connection with
asntnfuga] orcuit braaker and balanced winding
'Haccordemen) moleur monophasé

.

& hobinage équinibré = -aquilibre et disgioncieur cenirifuge nage équilibré at voltage métrique
AnschiuB Einphasanmolor Ansch?uﬂ Einphasenmoior mit ausgeglichener Ansn‘ﬂuﬁ Elfiphasenmator mit ausgeglichener
it ausgeglichener Wicklung _ Wicldung mit Fliahkraftschalter _ Wicklung und Spannung relay

wa uz2 vz w2 uz v2

cPu'l?\nO\m %IOV‘ICR‘W ) (Pm v1@w1 ?m@v' W1 u? Ve-ﬂwq USP\H @

I R N B (% i IIIEI l ol N

Per motori autofrenanti vedere pag. B7 - 88 Mwn schemi di collegamemo For self-breaking molors see pages 87 - 88 for the relativa wiring diagrams

* Pour les moteurs-freins, voir les pages 87 - B8 pour schémas de ciblage correspondanis « Die Anschiufipline der Bremsmoloren definden sich auf die
Seiten 87 - 88.
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